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Systemes asservis échantillonnés: TD n°2

Ex.#1 Déterminer les fonctions de transfert des assamwisats échantillonnés suivants :
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Ex.#2 Un systeme en boucle ouverte échantillonné munn ®Z est représenté par la

figure suivante :
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Avec:
Ga(p) = 1+i0p e_2p, A est la période d’échantillonnage égale a 2s. @paige queB, (p)
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est la fonction de transfert du Bloqueur d’OrdreacZ@0Z), donnée paB, (p) =

-Caculer G(z2)



Ex.#3Considérons le systeme échantillonné représemtésseus :
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Avec : G5 (p) = , A\ est la période d’échantillonnage.
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1. Calculer la fonction de transfert échantillondéd’asservissement.
2. Si on applique a I'entrée du systeme un échetotaire, déterminer la réponse indicielle.
Tracer cette réponse.

3. Déterminer la valeur finale de la sortgéo) ).

Ex.#4 Considérons 'asservissement échantillonné reptésemessous:
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Ga(p)—m, Ha(p)—m, A= 025.

1. Calculer la fonction de transfert échantillondéd’asservissement.
2. Déterminer la réponse impulsionnelle, c’est+& ¢h suite des échantillons s(k), k=0, 1, 2.

3. Déterminer la valeur finale de la réponse impuaiselle (5( )).

4. Déterminer I'expression de la réponse impulsédlerdu systéme en fonction de k.

Ex.#5 Ecrire les fonctions de transfert suivantes sousrae standard faisamafpparaitre le
gain (statique, ou en vitesse, ou en acceélératies)eventuels retards purs et intégrations, les
poles et les zéros.
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Ex.#6 Les fonctions de transfert des systémes analogidugsemier ordre munis d’'un BOZ

et échantillonnés au pds sont données ci-dessous :
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-Calculer le gain statique et la constante de temepshaque modéle.



